Technologie

Schéma cinématique — exercices corrigés

SCO01

Exercices corrigés de schémas cinématiques

Dans les exercices suivants, pour chaque systeme, le dessin d’ensemble est donné. Proposer un schéma
cinématique pour chacun de ces systémes, en phase de « fonctionnement normal ».

Des propositions de corrections sont données dans les derniéres pages. Ne les consultez qu’apres avoir construit

vos schémas cinématiques.
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Systéeme 1 : Vanne a boisseau sphérigue

6 | 5 | 4 $ 3 | 2

N

YA
2 A-A ~ A
D —=
D f | H »)
e

m_];/ -] o
- 35 Y A -

TaMThe

q S 1
b

x

C i il o
>
H
b 123 -
@7 )
B B
- E o i u
E: il
Al 100 mm sur format A3 ] o A
i Vanne a boisseau Rimbert F.
Format : A3 22/09/05
Ech: 2:1 Lycée Charles Jully - Saint Avold

6 I 5 I 4 4& 3 I 2 I 1

Pieces en perspective :

(vue en coupe)
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Systéme 2 : Vérin mécanique (appui réglable)

(% enlevé)
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Systéme 3 : Griffe de tour
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Corps 3 seul, en coupe :

(plateau non représenté)
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Eléments de correction

Systéme 1 : Vanne a boisseau sphérigue

Ensemble corps={1,2a,2b 4,5,6}
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Systéme 2 : Vérin mécanique (appui réglable
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3={(3,7,89,10} 4={4,56} 1={12}

U ={piéce a usiner}
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